S@OURCETR@ONIC

We love electrons

SOURCETRONIC — Electrénica de calidad para servicio, laboratorio y produccién

S®URCETRONIC

&
G

SIN®HLINN®S

oiN@ULIUNes




Manual abreviado para los convertidores de frecuencia ST300 Introduccion

1 Introduccion

Este manual abreviado describe brevemente el cableado externo, los terminales, el teclado, los pasos de inicio
rapido, asi como algunos ajustes esenciales de los parametros de funcionamiento y los errores mas frecuentes
y sus soluciones para los convertidores de frecuencia de la serie ST300 de Sourcetronic.

Visite www.sourcetronic.com para obtener mas informacion o consulte la version completa detallada del e-manual.

jAtencion!

Esta guia sélo contiene la informacién mas basica sobre la instalacion y la puesta en servicio. El incumpli-
ﬁ miento de las indicaciones de seguridad y de las instrucciones de instalaciéon y puesta en servicio de la
documentacioén correspondiente puede provocar accidentes, incluidos dafios en el aparato, lesiones o in-

cluso la muerte. Sélo especialistas formados y cualificados pueden realizar los trabajos pertinentes.

iPeligro!

No realice nunca trabajos como el cableado, la inspeccién o la sustitucion de componentes mientras la
fuente de alimentacion esté conectada. Antes de realizar estos trabajos, asegurese de que se han desco-
nectado todas las fuentes de alimentacién de entrada y espere al menos el tiempo especificado en el VFD

(min. 5 minutos para los modelos ST300) o hasta que la tension del bus de CC sea inferior a 36 V.
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Cableado externo

2 Cableado externo
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Figura 2-1 Configuracién del sistema
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Manual abreviado para los convertidores de frecuencia ST300 Terminales
3 Terminales
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Manual abreviado para los convertidores de frecuencia ST300 Terminales

Tabla 3-1 Descripcion de los terminales

Terminal Descripcion
Terminal del circuito principal
R,S, T Terminales de entrada de CA de 3PH (o 1PH), conectados a la red.
U, v,w Terminales de salida de CA de 3PH (o 1PH), normalmente conectados al motor.
(*+)
- Conectar a los terminales de la resistencia de frenado externa.

Terminales de tierra. Los terminales PE de cada maquina deben estar conectados a tierra de forma
fiable.

Terminales del circuito de control

+10V Fuente de alimentacién local de 10 V
Al Entrada analdgica. El tipo de entrada por defecto es la tension, que se puede cambiar a través de la
Al2 tapa del puente relacionado, interruptor DIP, o parametro.
GND Masa de referencia de +10V
AO1 Salida analdgica. Rango: 0-10V o 0-20mA
RO1A
RO1B Salida de relé. RO1A: NA; RO1B: NC; RO1C: comun
Capacidad de contacto: 3A/AC 250V, 1A/DC 30V
RO1C
Y1 Capacidad de conmutaciéon: 50mA/30V. Rango de frecuencia de salida: 0-1kHz
485+ Puerto de comunicaciéon de sefial diferencial RS485. La interfaz de comunicacién estandar debe utilizar
par trenzado apantallado. Determine si desea conectar la resistencia de adaptacion de terminales de
485- 120 Q de la comunicacion RS485 mediante el interruptor DIP o el puente.
+24V Alimentacién del usuario proporcionada por el VFD. Corriente de salida max.: 100 mA
Terminales de entrada digital programables (cuyas funciones pueden ajustarse mediante parametros
especificos):
S1-84 . Rango de entrada de alto nivel: 10-30 V
. Rango de entrada de bajo nivel: 0-5 V
. Frecuencia max. de entrada: 1 kHz
Canal para entrada de impulsos de alta velocidad y entrada digital:
HDIA . Frecuencia méax. de entrada: 50 kHz
. Proporcién de servicio: 30%-70
Entradas de desconexion de par segura (STO):
H1 . Entrada redundante STO, conectada al contacto NC externo. Cuando el contacto se abre, STO
actua y el VFD detiene la salida.
. Los cables de sefal de entrada de seguridad utilizan cables apantallados cuya longitud no su-
pere los 25 m.
H2

. Los terminales H1 y H2 estan conectados en corto a +24V por defecto. Retire el puente de los

terminales antes de utilizar la funciéon STO.
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Manual abreviado para los convertidores de frecuencia ST300 Teclado

4 Teclado

Puede utilizar el teclado LED estandar del VFD para arrancar y parar el dispositivo, leer datos y configurar diver-
sos parametros. Para obtener informacion mas detallada sobre el funcionamiento del teclado, consulte el manual
electronico completo.

Digital display
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Forward/Reverse Potentiometer

rotation indicator

Operation control

© Unit indicatar
indicator

Increase key

Programming/shortcut
multifunction key

Confirmation/shifting
key

Run key Stop/Reset key
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Figura 4-1 Teclado estandar

El area de visualizacién muestra un valor de 5 digitos, incluyendo el cddigo de alarma de error, la frecuencia de
ajuste, la frecuencia de salida y los datos de estado funcional.
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Figura 4-2 Area de visualizacion
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Inicio rapido

5 Inicio rapido

5.1 Comprobacién antes del encendido

NE

Asegurese de que todos los terminales estan bien conectados.
. Asegurese de que la potencia del motor coincide con la del variador de frecuencia.

5.2 Primera operacion

Después de asegurarse de que el cableado y la fuente de alimentacién son correctos, cierre el interruptor de aire

de alimentacion de CA en el lado de entrada del VFD para encenderlo. El teclado mostrara 8.8.8.8.8. al encen-

derse, seguido de la frecuencia ajustada (por ejemplo 50.00Hz), indicando que el VFD esta inicializado y listo

para funcionar.

El diagrama de flujo de inicio rapido es

Power on after the wiring is
connected properly

Restore to default values

Motor
selection
(P02.00 or

Asynchronous
motor (AM)

el siguiente:

Synchronous
motor (SM)

Set the motor parameters
(P02.01-P02.05) as per the|
motor nameplate

Set the motor parameters
(P02.15-P02.19) as per the|
motor nameplate

Press QUICK/JOG to start

pilot run

If the motor rotates in an incorrect

direction, power off and exchange

the motor wires of any two phases,
and power on again

Set autotuning mode
(P00.15)

v

v

Set P00.15=1 to perform H Set P00.15=2 to perform ‘ ‘

Set P00.15=3 to perform
static autotuning 2

rotary static autotuning 1

Press RUN o start autoluning

(Automatically stop once
finished

Figura 5-1 Diagrama de flujo de inicio rapido

Set running command
channel (P00.01, P00.02)

Set running frequency
(P00.06)

Set speed running
control mode (P00.00)

v

v v

‘ SVC 0 (P00.00=0) ‘

‘ SVC 1 (P00.00=1) ‘ ‘ (pso‘gpggi”z) ‘

| l

Set vector control
parameters in P03
group

Set vector control 'Set V/F parameters|
pparameters in P03 grou in P04 group

ls |

Set start/stop control
parameters in P01
group

Give the running
command to run

Give the stop command
to stop
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Manual abreviado para los convertidores de frecuencia ST300 Configuracion de los parametros de funcion

6 Configuracion de los parametros de funciéon

A continuacion sélo se describen brevemente algunos parametros de funcién habituales y sus valores tipicos.

"o" indica que el valor del parametro puede modificarse cuando el variador de frecuencia estd en modo de parada
o de funcionamiento.

"©" indica que el valor del parametro no puede modificarse mientras el variador de frecuencia esta en funciona-
miento.

"e" indica que el valor del parametro se reconoce y se guarda, pero no se puede modificar.

(El variador de frecuencia comprueba automaticamente los cambios de parametros y los restringe para evitar
ajustes no validos).

Cuadro 6-1 Extracto de los parametros de funcién mas comunes

Cadigo de Por
Nombre Descripcion ¢Modificable?
funcion defecto
0: VPCO
Modo de control de
P00.00 1:VPC 1 2 ©
velocidad

2: Modo de control vectorial de tensién espacial

0: Teclado
Canal de comandos
P00.01 1: Terminales 0 o
operativos
2: Comunicacion

Max. Frecuencia de
P00.03 id P00.04-599.00Hz 50.00Hz ©
salida

Limite superior de la
P00.04 frecuencia de P00.05-P00.03 50.00Hz ©

funcionamiento

Limite inferior de la
P00.05 frecuencia de 0.00Hz-P00.04 0.00Hz ©

funcionamiento

0: Teclado (P00.10)
Canal para la 1 Al
P00.06 referencia de 2 A2 o .
frecuencia A 3 A3
4: HDIA
Canal para la 5: Programa PLC sencillo
P00.07 referencia de 6: Funcionamiento a varias velocidades ; 3
; 7: Control PID
frecuencia B
8: Comunicacion Modbus

v1.0 7



Manual abreviado para los convertidores de frecuencia ST300 Configuracion de los parametros de funcion

en terminales
al encender el

sistema

1: Los comandos de operacion basados en el termi-

nal son validos al encenderse.

Ajuste de la
P00.10 frecuencia mediante | 0.00Hz-P00.03 50.00Hz
el teclado
Depende
P00.11 ACC Hora 1 del
modelo
0.0-3600.0s
Depende
P00.12 DEC Hora 1 del
modelo
0: Marcha en la direccién predeterminada (hacia de-
Direccion de la lante)
P00.13 0
carrera 1: Marcha en sentido inverso (hacia atras)
2: Desactivar la marcha atras
0: Desactivar
Autoajuste de los
1: Autoajuste rotativo 1
P00.15 parametros del 0
2: Autotuning estatico 1 (exhaustivo)
motor
3: Autotuning estatico 2 (autotuning parcial)
0: Desactivar
1: Restablecimiento de los valores por defecto (ex-
Funcién Restablecer
P00.18 cepto parametro motor) 0
parametros
2: Borrar registros de errores
3: Bloquear todos los cédigos de funcion
0: Arranque directo
P01.00 Modo de inicio 0
1: Arranque tras frenado CC
0: Desacelerar hasta parar
P01.08 Modo Stop 0
1: Costa a parada
Frecuencia de
P01.09 arranque del frenado | 0.00Hz-P00.03 0.00Hz
de CC para parada
Corriente de frenado
PO1.11 0.0-100.0% 0.0%
CcC
Tiempo de frenado
P01.12 0.00-50.00s 0.00s
CcC
Proteccion de
comandos 0: Los comandos de operacion basados en terminal
operativos basada | no son validos en el encendido.
P01.18 0

v1.0




Manual abreviado para los convertidores de frecuencia ST300 Configuracion de los parametros de funcion

0: Motor asincrono (AM)
P02.00 Tipo de motor 1 0 ©
1: Motor sincrono (SM)
Depende
Potencia nominal
P02.01 0.1-3000.0kW del mo- ©
de AM 1
delo
Frecuencia nominal
P02.02 0.01Hz-P00.03 50.00Hz ©
de AM 1
Depende
Velocidad nominal
P02.03 1-60000RPM del ©
de AM 1
modelo
Depende
Tension nominal
P02.04 0-1200V del ©
de AM 1
modelo
Depende
Corriente nominal
P02.05 0.8-6000.0A del ©
de AM 1
modelo
Depende
Potencia nominal
P02.15 0.1-300.0kW del ©
de SM 1
modelo
Frecuencia nominal
P02.16 0.01Hz-P00.03 50.00Hz ©
de SM 1
Numero de pares de
P02.17 1-128 2 ©
polos de SM 1
Depende
Tension nominal
P02.18 0-1200V del ©
deSM 1
modelo
Depende
Corriente nominal
P02.19 0.8-6000.0A del ©
de SM 1
modelo
Contra-EMF
P02.23 0-10000 300 o
deSM 1
Ganancia
P03.00 proporcional del lazo | 0.0-200.0 20.0 o
de velocidad 1
Tiempo Integral
P03.01 0.000-10.000s 0.200s o
Lazo Velocidad 1
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Configuracion de los parametros de funcion

Ganancia
P03.03 proporcional del lazo | 0.0-200.0 20.0
de velocidad 2
Tiempo Integral
P03.04 0.000-10.000s 0.200s
Lazo Velocidad 2
0-1: Teclado (P03.12)
2: A1
3: Al2
Canal de ajuste
P03.11 4: AI3 0
del par
5: Frecuencia de impulsos IDH
6: Par multipaso
7: Comunicacion Modbus
Aumento de par 0,0% (Aumento automatico del par);
P04.01 0.0%
del motor 1 0.1%-10.0%
Ganancia de
compensacion de
P04.09 0.0-200.0% 100.0%
deslizamiento V/F
del motor 1
Factor de control
de oscilacion de
P04.10 0-100 10
baja frecuencia
del motor 1
Factor de control
de oscilacion de
P04.11 0-100 10
alta frecuencia
del motor 1
P05.01 Funcion S1 0-95 (para ver la lista completa, consulte el e-manual 1
completo)
P05.02 Funcién S2 4
0: Ninguna funcién seleccionada
P05.03 Funcion §3 1: Funcionamiento hacia delante 7
2: Marcha atras
P05.04 Funcién S4 0
3: Modo de control de tres hilos
P05.05 Funcién S5 4: Correr hacia delante 0
5: Marcha atras
P05.06 Funcién S6 6: Costa a parada 0
P05.07 Funcién S7 7: Reiniciar errores 0
8: Pausa en marcha
P05.08 Funcion S8 9: Entrada de error externo 0
v1.0 10



Manual abreviado para los convertidores de frecuencia ST300 Configuracion de los parametros de funcion

P05.09

Funcién HDIA

10: Aumentar el ajuste de frecuencia (UP)

11: Disminuir el ajuste de frecuencia (DOWN)

(€]

P05.37

Al2 Limite inferior

-10.00V-P05.39

-10.00V

P05.39

Al2 Limite superior

P05.37-10.00V

10.00v

P06.01

Salida Y1

P06.03

Salida RO1

0-63 (para ver la lista completa, consulte el e-manual
completo)
0: Desactivar
1: En funcionamiento
: Funcionamiento hacia delante
: Marcha atras

: Footing

: Deteccion del nivel de frecuencia FDT1

2
3
4
5: VFD en estado de error
6
7: Deteccion del nivel de frecuencia FDT2
8

: Frecuencia alcanzada

P06.14

Salida AO1

0-63 (para ver la lista completa, consulte el e-manual

completo)

0: Frecuencia de funcionamiento (100% corres-
ponde a la frecuencia de salida maxima)

1: Ajustar frecuencia (100% corresponde a la fre-
cuencia de salida maxima)

2: Frecuencia de referencia de rampa (100% corres-
ponde a la frecuencia de salida maxima)

3: Velocidad de rotacion (100% corresponde a la ve-
locidad correspondiente a la frecuencia de salida
maxima)

4: Corriente de salida (100% corresponde al doble
de la corriente nominal del variador)

5: Corriente de salida (100% corresponde al doble
de la corriente nominal del motor)

6: Tension de salida (100% corresponde a 1,5 veces
la tensién nominal del variador)

7: Potencia de salida (100% corresponde al doble de
la potencia nominal del motor)

8: Par de ajuste (100% corresponde al doble del par
nominal del motor)

9: Par de salida (valor absoluto, 100% corresponde

al doble del par nominal del motor)

v1.0
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Manual abreviado para los convertidores de frecuencia ST300 Configuracion de los parametros de funcion

Ajustes de limite

bits de datos

P06.17-
P06.21 superior/inferior de | Para mas detalles, consulte el e-manual completo.
’ salida AO1
Contrasefa
P07.00 0-65535
de usuario
1-247
Direccion de
P14.00 Nota: La direccion de comunicacién de un esclavo
comunicacion local
no puede ponerse a 0.
0: 1200 bps
1: 2400 bps
2: 4800 bps
Velocidad de 3: 9600 bps
P14.01
comunicacion 4:19 200 bps
en baudios 5: 38 400 bps
6: 57 600 bps
7:115 200 bps
0: Sin comprobacioén (N, 8, 1) para RTU
1: Comprobacion par (E, 8, 1) para RTU
Ajuste de
Comprobacion impar (O, 8, 1) para RTU
P14.02 comprobacion de

Sin comprobacioén (N, 8, 2) para RTU
Comprobacion par (E, 8, 2) para RTU

Comprobacion impar (O, 8, 2) para RTU

v1.0
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Errores y soluciones

7 Errores y soluciones

Tabla 7-1 Posibles errores mas comunes

Cédigo : . ”
Tipo de error Posible causa Solucién
de error
« Aumente el tiempo ACC/DEC.
. . * Aumente la tension de entrada a la red.
Sobrecorriente o El tiempo ACC/DEC es demasiado . ) .
E4 * Seleccione un variador de frecuencia de
durante ACC corto. )
N . mayor potencia.
e La tensiéon de red es demasiado . )
bai * Compruebe si el motor esta bloqueado,
aja.
) . X si hay un cortocircuito o si hay algin
e La potencia del variador de fre- . »
X . . error en el dispositivo de carga.
X cuencia es demasiado baja. . B .
Sobrecorriente X o e Compruebe si la tensién de salida 3PH
E5 e Se ha producido un transitorio de . . .
durante DEC B del variador de frecuencia y la resisten-
carga o una excepcion. . X N
" X cia 3PH del motor estan desequilibra-
* Desequilibrio de la corriente de sa- q
as.
lida a 3PH.
« Compruebe si hay fuentes de interferen-
X e Fuertes fuentes externas de inter-
Sobrecorriente . B cias fuertes. (Asegurese de que el cable
. ferencias (conmutacién de contac- L
E6 cuando funciona a B ) ) del motor esté alejado del contactor y de
. tores/ conexién a tierra incorrecta). i B .
velocidad constante que el sistema tenga una conexion a tie-
rra fiable).
Sobretension | E fiempo ACC/DEC es dema- |, aymente el tiempo ACC/DEC.
E7 durante ACC siado corto. e Compruebe la tensién de entrada.
* Sehaproducidounerrorenlaten- | Espere hasta que el motor se detenga
sién de entrada. suavemente y, a continuacion, ponga en
Es Sobretension « El motor arranca durante la rota- marcha el variador de frecuencia.
durante DEC cion. o Instalar componentes de frenado dina-
* La recuperacién de energia de la mico o unidades regenerativas.
Sobretension en carga es demasiado alta. « Configure los parametros de la funcién
E9 funcionamiento a » El frenado dindmico esta desacti- de frenado dinamico.
velocidad constante vado.
e La tension de red es demasiado
baja. o Aumente la tension de entrada a la red.
E10 Error de subtension « Indicacion de tension anormal. » Pdngase en contacto con el fabricante.
del bus « Cierre anormal del contactor tam- | ® Péngase en contacto con el fabricante.
pon.
e La tensién de red es demasiado |* Aumente la tension de entrada a la red.
baja. * Restablezca la intensidad nominal del
E11 Sobrecarga del e La corriente nominal del motor | motor en el grupo de parametros del
motor esta mal ajustada. motor.
o El motor se cala o la carga cambia | e Compruebe la carga y ajuste el valor de
demasiado de repente. la ganancia de par.
v1.0 13
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Errores y soluciones

e La ACC es demasiado rapida.
« El motor se reinicia mientras gira.
e La tension de red es demasiado

e Aumenta el tiempo de ACC.
« Evite volver a arrancar después de una

del motor

Los parametros del motor no es-

tan ajustados correctamente.

Los parametros después del auto-
ajuste se desvian mucho de los

parametros estandar.

parada.
E12 Sobrecarga VFD baja. « Aumente la tensién de entrada a la red.
¢ La carga es demasiado alta. « Elija un variador de frecuencia con mas
e La potencia del variador de fre- potencia.
cuencia es demasiado baja.
e Se producen pérdidas de fase o . B
. e Compruebe que la alimentacion de en-
fuertes fluctuaciones en las entra-
Pérdida de fase de trada es normal y que los cables de en-
E13 das RST. L )
entrada . trada estan bien sujetos.
e Los tornillos del lado de entrada .
X o Configure P11.00 para ocultar el error.
estan sueltos.
« Compruebe si los cables de salida estan
* Los cables de salida estan rotos o » .
o sueltos o rotos y sustittyalos si es nece-
. en cortocircuito a masa. X
Pérdida de fase de o sario.
E14 X e Pérdida de fase UVW (o las tres . .
salida . | » Compruebe si hay fuertes fluctuaciones
fases de la carga son muy asimé- o .
. de carga o un desequilibrio en la resis-
tricas). .
tencia 3PH del motor.
¢ El conducto de aire esta obstruido | e Ventile el conducto de aire o sustituya el
o el ventilador de refrigeracion ventilador de refrigeracion.
. esta dafiado. * Asegurese de que haya una buena ven-
Sobrecalentamiento . L .
E16 i . e La temperatura ambiente es de- tilacion para reducir la temperatura am-
del médulo inversor . .
masiado alta. biente.
e Funcionamiento con sobrecarga |e Seleccione un variador de frecuencia
de larga duracion. con mas potencia.
» Establezca una velocidad en baudios
e Velocidad de transmision inco- adecuada.
rrecta. e Compruebe el cableado del puerto de
Error de o Error en la linea de comunicacion. comunicacion.
E18 comunicacion * Direccion de comunicacion inco- |e Configure correctamente la direccion de
RS485 rrecta. comunicacion.
e La comunicacion sufre graves in- | e Se recomienda utilizar cables apantalla-
terferencias. dos para mejorar la supresion de inter-
ferencias.
* La potencia del motor no coincide . "
X e Sustituya el modelo VFD o utilice el
con la potencia del VFD. Este
i X . modo de control V/F.
error puede producirse si la dife-
. . X e Compruebe el cableado del motor, el
rencia de rendimiento es superior . . B
. . X tipo de motor y la configuracién de los
Error de autoajuste a cinco clases de potencia. |
E20 parametros.

Alivie el motor y repita el autoajuste.

Compruebe si el limite superior de fre-
cuencia es superior a 2/3 de la frecuen-

cia nominal.

v1.0
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Errores y soluciones

* Tiempo de espera de autoajuste.
e Corriente de impulsos demasiado
alta.

* Reduzca en consecuencia el ajuste de
la corriente de impulsos.

Error de desviacion

e La carga es demasiado pesada o

e Compruebe si hay sobrecarga, aumente
el tiempo de deteccion de desviaciones
de velocidad o aumente el tiempo
ACC/DEC.

* Compruebe los ajustes de los parame-

E34 de velocidad esta atascada. tros del motor y repita el autoajuste de
los parametros del motor.

* Asegurese de que los parametros para
el control del bucle de velocidad estan
ajustados correctamente.

e Se ha producido un error durante |e Compruebe si hay sobrecarga o calado.
la carga. e Compruebe los parametros del motor y
e Los parametros SM estan mal los ajustes del EMF trasero.
configurados. * Repita el autoajuste de los parametros
e Los parametros tras el autoajuste del motor.
E35 Error de desajuste

son imprecisos.

o El variador de frecuencia no esta
conectado al motor.

e Uso del debilitamiento por fun-
dente.

e Aumentar el tiempo de deteccién de
errores de ajuste.

* Vuelva a ajustar el coeficiente de debili-
tamiento del flujo y los parametros del
bucle de corriente.
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Manual abreviado para los convertidores de frecuencia ST300

Datos sobre eficiencia energética

Appendix A Datos sobre eficiencia energética

Tabla A-1 Pérdidas relativas y clase IE de los variadores de velocidad de la serie ST300

Pérdida relativa (%) Pérdida
Modelo de Clase
en espera
producto (0;25) (0;50) (0;100) | (50;25) | (50;50) | (50;100) [ (90;50) | (90;100) w) IE
ST300-0R4G1 2.2 23 2.7 0.8 1.3 1.5 0.9 1.7 5 IE2
ST300-0R7G1 1.5 1.8 2.4 0.8 1.4 2.4 1.0 2.4 5 IE2
ST300-1R5G1 1.2 1.1 1.8 0.9 11 21 0.7 2.0 5 IE2
ST300-2R2G1 0.9 1.2 1.6 0.9 1.2 21 1.2 2.2 5 IE2
ST300-0R7G3 15 0.9 0.3 25 1.2 0.8 2.0 1.6 7 IE2
ST300-1R5G3 24 1.6 54 1.1 1.3 2.0 1.4 2.2 7 IE2
ST300-2R2G3 0.6 0.8 15 0.5 0.8 1.6 0.8 1.9 8 IE2
ST300-003G3 0.7 0.6 0.3 0.8 1.0 1.1 1.8 1.8 8 IE2
ST300-004G3 1.3 1.6 26 1.2 1.8 2.7 15 29 8 IE2
ST300-5R5G3 0.7 0.9 1.6 0.6 1.0 1.8 0.9 1.9 9 IE2
ST300-7R7G3 0.4 0.7 0.4 0.3 0.5 1.4 0.6 2.7 9 IE2
Tabla A-2 Especificaciones nominales de los variadores de frecuencia de la serie ST300
Potencia Max. Potencia
Modelo de Potencia de Corriente de Corriente de
aparente temperatura nominal
producto salida (kW) entrada (A) salida (A)
(kVA) de trabajo frecuencia
ST300-0R4G1 0.9 0.4 6.5 25
ST300-0R7G1 1.6 0.75 11 4.2
ST300-1R5G1 2.8 15 18 7.5
ST300-2R2G1 3.8 22 24.3 10
ST300-0R7G3 16 075 45 25 S0Hz 0 60Hz
R
ST300-1R5G3 25 15 6.5 37 50°C ango
permitido:
ST300-2R2G3 3.9 2.2 8.8 5.5 47-63Hz
ST300-003G3 5.1 3 12.2 7.5
ST300-004G3 6.4 4 15.6 9.5
ST300-5R5G3 9.2 55 22.3 14
ST300-7R5G3 12.1 75 28.7 18.5
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